
チーム監督者：延原 高志
ノブハラ　タカシ

オムニホイールで、機敏な動き
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設計

現在
ゲンザイ

のアイデアは、初
ハジ

めのアイデアに近
チカ

いものです。途中
トチュウ

、より複雑
フクザツ

な機構
キコウ

のロボットを目指
メザ

そうとしましたが、

パフォーマンスの面白
オモシロ

さだけで、得点
トクテン

が取
ト

れそうになく、旧
キュウ

Ｑ太郎
タロウ

チームのアドバイス（動
ウゴ

くだけのパフォーマン

スでは、大会後
タイカイゴ

ドッと疲
ツカ

れだけが残
ノコ

るよ）に納得
ナットク

し、より確実
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してしまいます。根本
ネモト

固定
コテイ

のねじが、切
キ

れたり、伸
ノ

びたり、補強
ホキョウ

に苦労
クロウ

しました。本番
ホンバン

までに筐体
キョウタイ

を強化
キョウカ

し、見
ミ

た目
メ

をましにしたいと思
オモ

います。昨年
サクネン

のメ

ンバーだった中学生
チュウガクセイ

２人
リ

に今年
コトシ

も入
ハイ

ってもらい、操縦
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