
チーム監督者：

マリベル　ヴァレンティン　ポソ

　特　　徴

\120,000

　ロボットの大きさ

ノルマ　レオン　レスカノ

　ロボット製作費

20　ｋｇs　ロボットの重量

600 x 340 x 900

移動式プラットフォームで重心移動

ロボットアーム

ギア型タイヤ

パオロ　グラナドス　ゴンザレス (操縦者)

Pachacutec
ぱちゃくーてっく

 山尾 英陸

チーム名＆ロボット名

チーム代表者：
ヤマオ　エイリク

ホルヘ　ベリサリオ　レグリーヨ　クバ

参加者：

ハビエル　シエサ　ダビラ

第４回八尾ロボットコンテスト　　　2012.2.11　アリオ八尾

参加者　名簿

サン マルティン
デ ポーレス大学
ロボットクラブ

　　　　　　製作時のエピソード　（苦労話・話題など）

ウルバンバ谷ゾーンを越えれるようになるまでかなり時間がかかりました。　現時点ではまだ少し不安定です。

何回か作りなおして最終的にこうなりました, ですので最初のアイデアとはかなり違っています


