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車検（当日に）
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　　写真添付

　ロボット製作費 約１２万円

　ロボットの大きさ

ロボット名

　ロボットの重量 約１１kg

八尾ロボットフェア ２０１７

第９回八尾ロボットコンテスト　　　2017.2.18　アリオ八尾

チーム名＆ロボット名 大阪ハイテクノロジー専門学校　　　参加者　名簿

未定　　当日
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チームハイテク

・投げる機構の大きさと飛距離の兼ね合いが難しく機構の決定までにかなりの時間をようしてしまった

・お手玉をタンクに溜めて投げる機構に受け渡すときにお手玉が引っかかって上手く投げる機構に受け渡
せなかった
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角田　裕,　深田　宏樹,　朴木　成,　増田　莉玖,　三好　駿,　佐竹 將

スミダ　　　　ユウ　フカダ　　　コウキ　　　　フノキ　　　　ナル　　マスダ　　　リク　　　　　ミヨシ　　　　　シュン　サタケ　ショウ

〔車体特徴〕メカナムホイールを
採用しており前後左右に移動が
でき旋廻も可能

〔発射機構〕発射方法はコンベア
を回転させて発射する方式

〔お手玉回収方法〕ロボットの下
を高くし、そこからガイドをつたっ
てお手玉を回収する


