
➢ 風船取り付け定義

• 風船の高さについて

ロボットの前面の定義は特に制約がなく、また背面の定義は前面に対し180度反対の面となる。
風船は図のような高さを維持する必要がある。高さを維持したまま左右の移動機構を設ける事は可能である。
ただし、移動させる場合は次に示す上から見た風船の位置関係に留意しなければならない。

600mm(ロボット制限サイズ）

6
0
0
m
m
(ロ

ボ
ッ
ト
制
限
サ
イ
ズ
）

200mm下段風船

450mm下段風船

600mm(ロボット制限サイズ）

6
0
0
m
m
(ロ

ボ
ッ
ト
制
限
サ
イ
ズ
）

200mm下段風船

450mm下段風船

ロボット前面 ロボット背面

各色風船及び移動範囲

ロボットの範囲
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ロボットに取付をする風船の高さは図1の通りとなる

図1：風船の高さの定義
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➢ 風船取り付け定義

• 風船のガードについて

ガード構造

断面A
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風船のガード構造の例を図2に示す。風船の
ガードは前面及び背面の各接面から見てすべて覆
わない形状とする必要がある。

断面A

ガード構造物の接面側最
大点を超えている事

↑接面側

図2：風船のガード構造



➢ 風船取り付け定義

• 風船のガードについて

一見この面から見ると
違反していないように見え
るが断面にあるように接面
側の定義が違う場合違反と
なる。

断面A
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断面A

接面側から見ると接面の最
大値以下となっている。
また接面側から見ると覆わ
れている状態となっている
為、違反となる。

断面A

断面A

前面から見た際、一部が
覆われているため違反となる。

↑接面側

図3：違反となる風船のガード構造 図4：違反となる風船のガード構造



➢ 風船取り付け定義

• 上からロボットを見た際の風船位置について
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ロボット背面

固定部及びガード部が出て
はいけない

ロボットの接面を超えていれば600サイズでなく
て良い

4面を定義しある1面を前面とす
ると180度反対の面を背面とする。
この定義は常に更新される。

ロボットを上から見た場合の風船の位置の例を
図5に示す。上から見た場合の風船位置は、ロボッ
トの定義される前面及び、背面の面より超えた部
分に風船の面が出ていれば良い。600ｍｍの面に接
しなければいけないわけではない。
ロボットに定義される面とは平面を定義する。

図5：風船の高さの定義
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➢ 風船取り付け定義

• 上からロボットを見た際の風船位置の例

ロボットを上から見た場合の風船の位置においていくつか例を示す。
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ガードより手前に風船の接面が引っ込んでいるため
違反となる。
ガードがない場合は違反とならない

風船ガード構造

図6：違反となる例
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➢ 風船取り付け定義

• 上からロボットを見た際の風船位置の例
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図6のロボットと似ているが風船の動作方向と前面
の定義が違うため違反とはならない

風船ガード構造

図7：違反とならない例
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➢ 風船取り付け定義

• 上からロボットを見た際の風船位置の例
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前面と背面の風船が180度
を維持したまま回転する。

ロボットを上から見た場合の風船の位置においていくつか例を示す。

風船ガード構造

図8：違反とならない例
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ロボット前面の定義は常
に更新されるので、
ロボット制限サイズ600の
範囲を超えなければ見か
け上、胴体の構造物が回
転しただけとなり、風船
の位置に問題は無いため
違反とならない



➢ 風船取り付け定義

• 上からロボットを見た際の風船位置の例
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ロボット前面

ロボット背面

一部の風船が回転する。

ロボットを上から見た場合の風船の位置においていくつか例を示す。

風船ガード構造

図9：違反となる例
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回転した風船が最前面に
接しなくなるため違反と
なる。


